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Клипно аксијалне пумпе и мотори са заокренутном плочом - кинематика клипно-аксијалне пумпе: 1 - погонско вратило; 2 - клип; 3 - површина

клипа; 4 - цилиндар; 5 - ход клипа; 6 – разводна плоча; 7 – потисни канал разводне полоче; 8 – усисни канал разводне полоче.
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специфични проток 

где је:                                 

А- површина чела клипа, 

z - број клипова

Клипно аксијалне пумпе и мотори са заокренутним блоком - кинематика клипно аксијалне пумпе: 1 - погонско вратило; 2 – цилиндарски блок; 3 -

клип; 6 – разводна плоча; 7 – потисни канал разводне полоче; 8 – усисни канал разводне полоче.
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