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Мобилне машине I
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независни погонски механизми
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Погонски меанизми 

манипулатора
са простим и разгранатим 

кинематичким ланцем

концепције механизама:

независни  
полужни погонски механизми: 

са непосредном везом 
хидроцилиндра за чланове 

кинематичког ланца

са посредном везом          
хидроцилиндра за чланове 

кинематичког ланца у облику                                   

зглавкастог четвороугла
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парамеетари функција 
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Погони манипулатора
са простим и разгранатим кинематичким 

ланцем,    
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са непосредном везом                            

хидроцилиндра
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